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• Statický moment desky A  vzhledem k ose y : 
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• Těžiště desky A : 
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• Moment setrvačnosti desky A  vzhledem k ose x : 
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• Moment setrvačnosti desky A  vzhledem k ose y : 
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2) γ  je hmotný drát ve tvaru rovinné křivky s  hustotou σ  ][ 1−⋅ mkg  
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• Hmotnost drátu γ : 
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• Statický moment drátu γ  vzhledem k ose x : 
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• Statický moment drátu γ  vzhledem k ose y : 
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• Těžiště drátu γ : 
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• Moment setrvačnosti drátu γ  vzhledem k ose x : 
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• Moment setrvačnosti drátu γ  vzhledem k ose y : 
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o Hmotnost drátu γ : 
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o Statický moment drátu γ  vzhledem k ose x : 
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o Statický moment drátu γ  vzhledem k ose y : 
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o Těžiště drátu γ : 

],[ 21 ttT = , kde 
m
S

t y=1 , 
m
St x=2  

o Moment setrvačnosti drátu γ  vzhledem k ose x : 
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o Moment setrvačnosti drátu γ  vzhledem k ose y : 
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