FYZIKALNI APLIKACE URCITEHO INTEGRALU

1) A={[x,y]eR*: a<x<b, g(x)<y< f(x)} jetenka rovinna deska s hustotou o(x) [kg-m™].

Hmotnost desky A:
m =I0(X)-[f (x)—g()]dx [kg]

Staticky moment desky A vzhledem k ose x:

S, =%[a(x) [F?()-g*()]dx [kg-m]

Staticky moment desky A vzhledemk ose vy :

S, = [ (x)-X[f ()~ g(x)]dx [kg-m]
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T=[tt,] kde t; =~ >

Moment setrvacnosti desky A vzhledem k ose x:

L,=3[o0()-[F°() -g*()]dx [kg-m’]

Moment setrvacnosti desky A vzhledem k ose y:

1, =[o()-X*[F()-g()]dx [kg-m’]



2) y je hmotny drat ve tvaru rovinné kiivky s hustotou o [kg-m™]

y:y=1(x),xe(a,b);c=0c(x)

Hmotnost dratu y :

m:.[a(x)-\/l+[f'(x)]2 dx  [kg]

Staticky moment dratu y vzhledem k ose x:

S, =[o(x) (y1+[ (] dx [kg-m]

Staticky moment drétu y vzhledem k ose y :

s, =Ja(x)-x\/l+[f'(x)]2 dx [Kkg-m]

Tezisté dratu y:
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T =[t, t,], kde t, =
m m

Moment setrvacnosti dratu » vzhledem k ose x:

1, =[o(9: F2(X)1+[f ()] dx [kg-m?]

Moment setrvacnosti dratu » vzhledem k ose vy :

1, = [o(x) X Y1+[f ()] dx [kg-m’]

yx=o(t),y=y(t),tela, p), o =o(t)

Hmotnost dratu » :

B
m=[o)JIe OF +Iy OF dt [kg]

Staticky moment dratu y vzhledem k ose x:

B
5, = [o®)-w® Ve OF +[v'OF dt [kg-m]

Staticky moment dratu y vzhledem k ose y :

B
S, = [ ()00 JIp' OF +[y' OF dt [kg-m]

TeZists dratu 7 :
S S

, ===

T=[t,t,], kde t, =
m m

Moment setrvacnosti dratu » vzhledem k ose x:

B
1, =[o®)-? (0 lP OF + [y OF dt  [kg-m’]

Moment setrvacnosti dratu » vzhledem k ose vy :

B
1, =[o®) 0?0 lo OF +1y' OF dt [kg-m]




