APLIKACE KRIVKOVEHO INTEGRALU
PRVNIHO DRUHU

a) GEOMETRICKE
e Délka kiivky y :
L= j ds [m]

4

e Obsah casti valcové plochy s fidici kiivkou y Vv roviné z=0, tvoficimi pfimkami
rovnob&znymi s 0SOU z a vymezené plochami z= f(x,y), z=9(X,Yy), pro které plati
g y) < f(xy)VIxyley:

S=[[f(xy)-g(x y)lds [m’]
Y

b) FYZIKALNi

Hmotny drat ve tvaru rovinné kiivky y s linearni hustotou o(x, y) [kg-m™]

e Hmotnost dratu y :

m=[o(xy)ds [kg]

e Staticky moment dratu y vzhledem k ose x:
S,=[yo(xy)ds [kg-m]
/4

e Staticky moment dratu y vzhledem k ose vy :
S, :IXJ(X, y)ds [kg-m]
Y
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S S,
T=[t t] kdet, =, t; =

e Moment setrvacnosti dratu y vzhledem k ose x:
L=[y o(xy)ds [kg-m’]
e

e Moment setrvacnosti dratu y vzhledem k ose vy :
I, :sz o(x,y)ds [kg-m?]
/4

Hmotny drat ve tvaru prostorové kfivky y s linearni hustotou (X, y,z) [kg-m™].

e Hmotnost dratu y :
m=[o(x,y.2)ds [kg]
V4



e Staticky moment dratu y vzhledem Kk roving (X, y):
S, =jza(x, y,z)ds [Kg-m]
/4

o Staticky moment dratu y vzhledem K roviné (x,z):
S, =[yo(xy.2)ds [kg-m]
4

e Staticky moment dratu y vzhledem K roviné (y, z):
S, =IXO‘(X, y,z)ds [kg-m]
/4
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S S
T =[t,t,,t.], kde tlzﬁ, t, _3a t,=—

e Moment setrvacnosti dratu y vzhledem k ose x:
I :_[(y2 +2%)o(x,y,2)ds [kg-m*]
V4

e Moment setrvacnosti dratu y vzhledem k ose vy :
I, :j(xz +2%)0(x,y,2)ds [kg-m?]
/4

e Moment setrvacnosti dratu y vzhledem k ose z:
L, =[0¢+y*)o(xy,2)ds [kg-m’]

V4

APLIKACE KRIVKOVEHO INTEGRALU
DRUHEHO DRUHU

e Obsah rovinného obrazce ohrani¢ené¢ho uzavienou kiivkou y :

1
P =§f xdy —ydx [m?]

14
e Prace silového pole F(Xx,y)=(P(x,y),Q(X,Y)) pii pohybu hmotného bodu po orientované
rovinné kiivce y :

A=[P(x, y)dx+Q(x,y)dy [J]

e Prace silového pole F(X,Y,z)=(P(x,V¥,2),Q(X,V¥,2),R(X,y,2)) pii pohybu hmotného
bodu po orientované prostorové kiivce y :

A= J. P(x,y,2)dx+Q(X,y,2)dy+R(x,y,z)dz [J]



