
 1 

APLIKACE KŘIVKOVÉHO INTEGRÁLU 

PRVNÍHO DRUHU 

a) GEOMETRICKÉ 

• Délka křivky : 

][mdsL =


 

• Obsah části válcové plochy s řídící křivkou   v rovině 0=z , tvořícími přímkami 

rovnoběžnými s osou z a vymezené plochami ),( yxfz = , ),( yxgz = , pro které platí 

 ],[),(),( yxyxfyxg : 

][)],(),([ 2mdsyxgyxfS  −=


 

b) FYZIKÁLNÍ 

Hmotný drát ve tvaru rovinné křivky   s lineární hustotou ][, 1−mkgyxσ )(  

• Hmotnost drátu  : 

][),( kgdsyxσm =


 

• Statický moment drátu   vzhledem k ose x : 

][),( mkgdsyxσySx = 


 

• Statický moment drátu   vzhledem k ose y : 

][),( mkgdsyxσxS y = 


 

• Těžiště drátu  : 

],[ 21 ttT = , kde 
m

S
t

y
=1 , 

m

S
t x=2  

• Moment setrvačnosti drátu   vzhledem k ose x : 

][),( 22 mkgdsyxσyI x = 


 

• Moment setrvačnosti drátu   vzhledem k ose y : 

][),( 22 mkgdsyxσxI y = 


 

 

Hmotný drát ve tvaru prostorové křivky   s lineární hustotou ][,, 1−mkgzyxσ )( . 

• Hmotnost drátu  : 

][),,( kgdszyxσm =
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• Statický moment drátu   vzhledem k rovině ),( yx : 

][),,( mkgdszyxσzSxy = 


 

• Statický moment drátu   vzhledem k rovině ),( zx : 

][),,( mkgdszyxσySxz = 


 

• Statický moment drátu   vzhledem k rovině ),( zy : 

][),,( mkgdszyxσxS yz = 


 

• Těžiště drátu  : 

],,[ 321 tttT = , kde 
m

S
t

yz
=1 , 

m

S
t xz=2 , 

m

S
t

xy
=3  

• Moment setrvačnosti drátu   vzhledem k ose x : 

][),,()( 222 mkgdszyxσzyI x += 


 

• Moment setrvačnosti drátu   vzhledem k ose y : 

][),,()( 222 mkgdszyxσzxI y += 


 

• Moment setrvačnosti drátu   vzhledem k ose z : 

][),,()( 222 mkgdszyxσyxI z += 


 

APLIKACE KŘIVKOVÉHO INTEGRÁLU 

DRUHÉHO DRUHU 

• Obsah rovinného obrazce ohraničeného uzavřenou křivkou  : 

𝑃 =
1

2
∫ 𝑥𝑑𝑦 − 𝑦𝑑𝑥    [𝑚2]

𝛾

 

• Práce silového pole )),(),,((),( yxQyxPyxF =
→

 při pohybu hmotného bodu po orientované 

rovinné křivce  : 

][),(),( JdyyxQdxyxPA  +=


 

• Práce silového pole )),,(),,,(),,,((),,( zyxRzyxQzyxPzyxF =
→

 při pohybu hmotného 

bodu po orientované prostorové křivce  : 

][),,(),,(),,( JdzzyxRdyzyxQdxzyxPA  ++=


 


