Metodické poznamky k testu ¢. 3 |.semestru.

Z&ladni Literatura: M atematika | 3 - Diferencidlni pocet funkce jedné redlné proménné.

1.,2.,3. pt. Priklady jsou zaméteny na zvladnuti techniky derivovani slozenych funkci.
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Prvotné se seznamte s definici derivace 2.1 str.9 a feSenymi priklady 1.,2.,3. str.16
derivace podle definice. Pak musite nastudovat zpaméti vzorce pro derivovéni
elementérnich funkci na str.27,(protoZe v praxi se derivovat podle definice nedd),
pravidla pro derivovani soucétu, rozdilu, soucinu a podilu funkci v poznamce 4.4.
str.20. avelmi dilezitou vétu o derivaci slozené funkce 4.7. na str.23. Tuto vétu
musite umét aplikovat na derivace elementarnich funkci predstavite-li si, Ze misto
jednoduchého argumentu x je n¢jaka funkce g(x). (Schématicky prepis zakladnich
vzorch je piiloZen.) ReSené priklady, véetné definiénich oborti funkce a jei
derivace ngjdete na str.28 az str.32. (Je nutné si pro uréeni defini¢nich obora
uvedomit, Ze kde neni definovana funkce, nemize byt definovana jegji derivace.
Proto nemuze byt defini¢ni obor derivace vétsSi nez je defini¢ni obor prislusné
funkce.)

Prectéte si str.7-9. Poznamka 2.3.str.9. Ze znalosti analytické geometrie v roving
muzete odvodit rovnici normaly ke kiivce v daném bodé. Viz priklad 4. str. 17.

Prostudujete str. 54 az str. 59 véetné feSenych prikladi. Zvi&st s vamnéte
poznamky 7.4. str. 55.

Str.60 az 63 véetné reSenych piikladi. V testu chceme napsat rovnice vSech
asymptot dané funkce, pokud existuji.



Pismeno A ( jako argument) nahrazuje n¢jakou funkci g(x). Pak vzorce pro derivaci sloZzené
funkce vypadaji schématicky takto:
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Funkce mohou byt sloZzené i vicenasobng.
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