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1 Uvod

Definice. Tecné vektorové pole na sfére S™ je zobrazeni, které kazdému bodu x € S™ priradi
vektor v € T,5™, a to hladkym zptisobem.

Existence: S™, n sudé: neexistuje vSude nenulové vektorové pole
S™, n liché: existuje alespon jedno vSude nenulové vektorové pole:

T e Sn CRn-f—l :RQk,‘

x = (x1,22,...,To6—1,T2k) —> U = (—T2, &1, —T3, L4, ..., Tk, L2k—1)

2 Pocet vektorovych poli na sfére lichého radu

Uvazujme sféru S™ C R™H kde n je liché, a rozlozme ¢slo n + 1 nésledujicim zptisobem:
n+1=20+116%+1m,
kde 0 < ¢p11 < 3 am je liché. Potom maximalni pocet lineadrné nezavislych tecnych vektorovych
poli na S™ je
p(n) =21 +8d,41 — 1.
3 Vektorova pole na sférach St, 53, S7

StcC:

1z

x =a+bi
ir=i(a+bi)=—-b+ai

St S?

Vektorové je zobrazeni x € S' —— vektor iz.

Miizeme definovat skalarni souéin na C takto: (z,y) = 1(27 + y7), z,y € C

Pak (iz,z) = 3 ((iz)Z+ 2 (iz)) = L (iz) T+ =z ()T = 0.
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S3CH:

x € 8% — vektor iz
— vektor jx
—— vektor kx

Skalarni soucin definujeme stejnym zpusobem. Da se snadno ukazat, Ze:
(iz,z) =0, (jor,x)=0, (kz,x)=0
Uvedené vektorové pole jsou navic linedrné nezéavisla, nebot plati:
(iz,jx) =0, (iz,kz) =0, (jo,kz)=0
STcO:

x € ST — vektor e1x
—— vektor esx

— vektor erx

Skalarni soucin definujeme stejnym zptsobem. Také se opét da ukazat, ze
(erz,2) =0,...,(erz,z) =0,

a také skutecnost, Ze tato vektorova pole jsou linearné nezavisla.
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