Vyuziti vektorového poctu v analytické geometrii
Rovina v E;

1. Parametrickd rovnice roviny: X = A+ti+sv...t,s € R jsou parametry, rozepsano
do souradnic:

T =x+ tug + svq,
Y = Yya + tug + sv9,

2z = z4 + tusg + svs.

2. Obecnd rovnice roviny: ax +by+cz+d = 0, kde a, b, ¢, jsou souradnice norméalového
vektoru roviny p, tj. 7 = (a, b, ¢).

Piimka v Eg

1. Parametrické rovnice primky: X = A +ti, kde t € R je parametr. Rozepsano do
souradnic

P T =747 + tula
Y = ya + tua, t € R je parametr

z = 24 + tus.

2. Primka jako prusecnice dvou rovin: smérovy vektor @ pifmky je kolinedrni s
vektorem 7y X 7.

. s x+by+cz+d =0
N asr + by +caz+dy =0

Vzajemna poloha dvou rovin

Roviny a a s normalovymi vektory 7i,, 7ig jsou:
1. rovnobézné totozné <= n,=kiig a anNf=a=p
2. rovnobézné rizné < 7, =kilg a anp=»0
— Urcujeme vzdélenost rovin.
3. ruznobézné <= 1, # kiig
— Urcujeme tihel a prusecnici rovin.
Vzajemna poloha primky a roviny
Pifmka p = [A; 4] a rovina « : ax + by + ¢z + d = 0 s norméalovym vektorem 7:
1. primka p lezi vrovine o« <= 4 1ln@ a pNa=p

2. primka p je rovhobéznd s rovinou o« <= 4 L7 a pNa=>0

— Urcujeme vzdalenost ptimky a roviny.



3. ptimka p je ruznobézna s rovinou o« <= U L7l

— Urcujeme thel a prusecik pirimky a roviny.

Vzajemna poloha dvou primek
Primky p = [A; 4], ¢ = [B; 4] jsou:
1. rovnobézné totozné <= U, =kiy, a pNg=p=
2. rovnobézné ruzné <=  u,=ki, a pnNqg=>0
— Urcujeme vzdalenost rovnobézek.
3. ruznobézné <= U, # ki, a pNnqg={R}
— Urcujeme tihel a prusecik ruznobézek.
4. mimobézné <= U, # ki, a pNg=1_

— Urcujeme tithel mimobézek a jejich nejkratsi vzdalenost.

Ijlohy metrické
Uhel RS <O, %> dvou primek p, q: je thlem jejich smérovych vektorii i, i,
Uy + U,
cos i = |ty - U]

]| - |24l

Nejkratsi vzddlenost mimobéZek p = [A;,), g = [B;,] je uréena vyskou rov-

nobéznosténu sestrojeného nad vektory wp, tq, A
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